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Installation der A-LAS-CON1-Scope Software

Systemvoraussetzungen
Folgende Systemvoraussetzungen sind fiir die Installation der A-LAS-CON1-Scope Software nétig:

1 GHz Pentium-kompatibler Prozessor oder besser

Windows 2000 oder Windows XP Betriebssystem mit Service Pack 2

SVGA Grafikkarte mit mindestens 800x600 Pixel Auflésung und 256 Farben
CD-ROM oder DVD-ROM Laufwerk

Mindestens 800 MB freier Festplattenspeicherplatz

Installation
Starten Sie die Installation von der Software CD durch einen Doppelklick auf die ausfuhrbare Datei:

»oetup.exe”.
i:l A-LAS-CON-Scope-Ya0x. msi = -
b= indows Installer-Paket . DistFile.cab
I‘ 882 KB = 1.91ZKB

== instmsiexe == instmsiv, exe
== | Installer for the \Windows Inst, .. == | Installer For the \Windows Inst.,.
‘ Microsoft Corporation . Microsoft Carporation

| setupoexe L . setup.ini
v M1 Installer Bootstrapper E ¥ Konfigurationseinstelungen
Mational Instruments 1KE

i
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A-LAS-CONL1 Funktionsprinzip

Kurzbeschreibung

Bei der ,,A-LAS-CON1“ handelt es sich um eine mikrokontrollergestiitzte Kontrollelektronik zur Auswertung
der Signale von bis zu zwei analogen Laser Sensoren des Typs ,,A-LAS*". (Die Kontrollelektronik des Typs ,,A-
LAS-CON1-FIO* beinhaltet Sende- und Empfangselektronik innerhalb der Kontrollelektronik und bietet nach
auflen zwei Anschlisse furr Lichtleiter.)

Die A-LAS-CONL1 Auswerteeinheit besitzt zwei 7-polige Buchsen, die den Anschluss je eines A-LAS Sensors
Uber ein geeignetes Verbindungskabel (Typ.: cab-las-y) ermdglichen. Die analogen Ausgangssignale der beiden
Sensoren werden durch die Kontrollelektronik mit einer Rate von bis zu 25000 mal pro Sekunde eingelesen und
digitalisiert. Anschliefend findet eine vom Benutzer einstellbare interne Bearbeitung und Auswertung der
Digitalwerte statt. Dabei werden die beiden Sensoren (genannt ,,Kanéle*) unabhéngig voneinander interpretiert.
Ein zuséatzlicher virtueller Kanal erlaubt die mathematische Verknupfung der beiden realen Kandle. Die
Auswertung der Signale findet Uber ein fiir jeden Kanal separates und im Messbereich frei einstellbares
Toleranzband statt. Zur Konfiguration der A-LAS-CON1 besitzt diese eine RS232 Schnittstelle, Uber die mit der
PC-Software ,,A-LAS-CON1-Scope* auf die Einstellung der Kontrollelektronik zugegriffen werden kann. Uber
eine eigene Datenleitung kann ein Erweiterungsmodul oder eine weitere A-LAS-CON1 angeschlossen werden.

Die Kontrollelektronik A-LAS-CON1 wird Ober eine 8-polige Buchse mit einer Versorgungsspannung von
nominell 24V versorgt. Uber drei kurzschlussfeste, frei konfigurierbare digitale Ausginge (OUTO, OUT1,
OUT2) kbnnen die Zustande der einzelnen Kanéle ausgegeben werden. Der Zustand der Ausgange wird tber 4
LED am Gehduse der A-LAS-CONL1 visualisiert. Zwei digitale Eingdnge (INO, IN1) ermdglichen eine
Triggerfunktion zur Steuerung der Messwertaufnahme und/oder eine Teachfunktion zur Neueinstellung der
Toleranzbénder. Ein schneller Analogausgang (0...+10V bzw. 4...20mA) ermdglicht die Ausgabe der Messwerte
als analoger Wert. Ein Taster am Gehduse der A-LAS-CON1 erméglicht den Zugriff auf einen der beiden
digitalen Eingénge. SchlieRlich steht noch ein Potentiometer zur Konfiguration der Toleranzbénder zur
Verfiigung.

H 06.03.2009
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Detaillierte Beschreibung: Vom analogen Sensor zum Digitalwert

Als Beispiel fiir die Funktionsweise eines A-LAS Sensors dient an dieser Stelle ein Sensor vom Typ A-LAS-90.

0

Empfangerkorper

% ) Blende

)
O/ Blendengeometrie

Empféanger

Die Funktionsweise ist jedoch prinzipiell fur alle A-LAS Sensoren gliltig.

Der A-LAS Sensor besteht aus zwei Teilen — einem Sender und einem
Empfanger. Der Sender erzeugt mittels einer Prazisionsoptik ein paralleles
Laserlichtbiindel (,,Lichtvorhang”) das typischerweise von einer
rechteckigen Blende begrenzt wird. Die Verwendung von hochwertigen
optischen Komponenten fiihrt zu einer homogenen Verteilung der
Lichtintensitat im gesamten Bereich der Blende. Der Empféanger besitzt
ebenfalls eine passende rechteckige Blende sowie ein System aus Filtern
zur Unterdruckung von Fremdlicht. Die durch die Blende des Empfangers
eintreffende Lichtintensitdt wird integriert und in eine proportionale
Spannung umgewandelt, die an den elektrischen Anschliissen des Sensors
abgegriffen werden kann.

Wird der Laserstrahl durch ein Objekt in dessen Strahlengang verdeckt,
erfolgt am Analogausgang eine der Abschattung proportionale
Spannungsanderung.

»
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Der von dem A-LAS Sensor generierte
Analogwert (0 ... 5V) wird durch die A-
LAS-CON1 Kontrollelektronik in festen
Zeitintervallen (bis zu 25000 mal in der
Sekunde) abgetastet und durch einen
Analog/Digital Wandler in einen 12-bit
Digitalwert konvertiert. Diese digitale
Repréasentation des Analogwertes des
Sensors wird im folgenden als
»ROHWERT*“ bezeichnet. Der
ROHWERT  entspricht dabei  der
Ubertragungsfunktion:

Analogwert

ALAAAI}

Analogwert

ROHWERT = * 4095

v

Zeit

Der ROHWERT st von diversen Faktoren abhangig. Er ist von der Laserleistung des Senders, der moéglichen
Verschmutzung des Senders und/oder Empfangers (beides erzeugt eine Dampfung der Intensitit des
Laserstrahls) und schliellich der Abschattung durch ein Objekt abhangig.

Um die Abhéngigkeit von Laserleistung und Verschmutzung zu vermeiden besteht die Mdglichkeit den
ROHWERT zu normieren. Dabei wird die absolute Skalierung des Analogwerts durch eine relative Skalierung
ersetzt. Der NORMWERT genannte Wert folgt aus der Formel:

Analogwert
MAX (Analogwert)

NORMWERT = 095

Der NORMWERT ist von der Laserleistung und der Verschmutzung unabhéngig und nur von der Abschattung
des Laserstrahls linear abhangig. Voraussetzung fiir die korrekte Funktion der Normierung ist aber eine
Neubestimmung des maximalen Analogwertes in regelméafRigen Intervallen.

‘t 5V = 4095 4 MAX(Analogwert) - 4095
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Zusammenfassu ng:

e A-LAS Sensoren erzeugen einen analogen Spannungswert, abhangig von der Beschattung des auf den
A-LAS Empféanger treffenden Laserstrahls
e A-LAS-CON1 Kontroller wandelt diesen Analogwert in festen Zeitintervallen in einen Digitalwert um

e Der Digitalwert ist entweder absolut skaliert (ROHWERT) oder relativ skaliert (NORMWERT)
[ ]

Der Normierungsvorgang setzt ein ,,Freiwerden” des A-LAS Sensors in regelmaRigen Intervallen
voraus
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Detaillierte Beschreibung: Vom Digitalwert zum Messwert

Der Messwert enthalt die vom Benutzer benétigte Information und resultiert aus der Funktion aus einem oder
mehreren ROH- oder NORM-WERTEN. Zudem kann der Messwert von einem bestimmten Zeitpunkt oder
Zeitraum abhéngig sein.

ROH- oder NORMWERT

Eigentriggerung

e I

1 1

1 1

1 1
' \ 4 \ 4 .
Externes Ja | A .5
— =
Signal | MAX N MIN g
[ 19
| .
1 1 (4]
1 I 2
- _ - | [Im]

Der erste Schritt der Messwertgewinnung ist die v Filterung

Filterung der ROH- oder NORMWERTE.

Méglich sind die Filterung nach dem groRten

(MAX) oder kleinsten (MIN) Digitalwert aus der ~_Extemes «—
Menge aller gewonnenen Digitalwerte. Die dritte >

Alternative ist die direkte Weitergabe der

Digitalwerte ohne Filterung. Optional kann der

Filterwert durch eine Flanke eines externen Ja
Signals oder durch Eigentriggerung zuriickgesetzt
werden. Messwert

An die Filterung anschlieBend wird bestimmt ob ein Triggerereignis vorliegt. Die verschiedenen
Triggerereignisse lassen sich in drei Gruppen unterteilen: Bei der kontinuierlichen Auswertung wird jeder
einzelne neue Digitalwert interpretiert. Bei der zustandsgesteuerten Auswertung werden solange Messwerte
gewonnen, solange der Zustand anliegt. Bei der flankengesteuerten Auswertung schlie3lich wird ein Messwert in
dem der Flanke folgenden Zyklus gewonnen. Bei der flanken- und zustandsgesteuerten Auswertung kdnnen die
Flanken bzw. die Zustidnde durch ein externes Signal (iber die digitalen Inputs) durch den Kanal selbst oder
durch den alternativen Kanal erzeugt werden.

Der Messwert des dritten (virtuellen) Kanals [ | Messwert A Messwert B
ergibt sich dabei immer aus den Messwerten der
beiden realen Kanéle. Erst wenn bei Kanal A und
bei Kanal B je ein neuer Messwert anliegt, wird
auch der Messwert des dritten aus der
Verkniipfung der beiden erzeugten Kanals ————» Verknipfung D ——
aktualisiert.

Messwert EVAL

Zusammenfassung:
e Die ROH- oder NORMWERTE werden zunéchst gefiltert (MAX, MIN oder DIRECT) und bei einer
erfullten Triggerbedingung ausgegeben
e Triggerbedingungen: Kontinuierlich, flankengesteuert oder zustandsgesteuert
e Triggerquellen: externe, digitale Inputsignale, der messende Kanal, der alternative Kanal
e  Der dritte (,EVAL") Kanal entsteht aus der mathematischen Verkniipfung von Kanal A und Kanal B

H 06.03.2009
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Detaillierte Beschreibung: Vom Messwert zur digitalen/analogen Ausgabe

Jeder der drei Kandle A, B und EVAL besitzt ein eigenes Toleranzband, das sich um einen Referenzwert herum
erstreckt. Ein oberer Toleranzwert bestimmt die Breite des Toleranzbandes vom Referenzwert bis zur oberen
Toleranzgrenze. Analog dazu bestimmt der untere Toleranzwert die Breite des Toleranzbandes vom
Referenzwert bis zur unteren Toleranzgrenze. Referenzwert, obere und untere Toleranzgrenze kdnnen beliebige
Werte innerhalb des Messbereichs annehmen.

Unabhangig davon besitzen Kanal A und Kanal B A
jeweils eine eigene Triggerschwelle, die zur Erzeugung
von  Triggerereignissen  durch  Eigen-triggerung
verwendet werden kann.

Daraus ergeben sich insgesamt flinf Gruppen, die jeweils Referenzwert
einen von mehreren verschiedenen Zustdnden annehmen d-mm e A
kénnen.

Zu einem beliebigen Zeitpunkt kann der Messwert von
Kanal A entweder Uber, in oder unter dem Toleranzband
liegen (Gruppe 1, drei Zusténde).

Gleiches gilt fir Kanal B (Gruppe 2, drei Zustdnde) und
Kanal EVAL (Gruppe 3, drei Zustande). Messwert

Gleichzeitig kann Kanal A (berhalb oder unterhalb Zeit
seiner ihm zugehorigen Triggerschwelle liegen (Gruppe

4, zwei Zustande).

Gleiches gilt fir Kanal B (Gruppe 5, zwei Zustande).

Jedem einzelnen Zustand kann ein Digitalwert — ,, AN

oder ,,AUS" beliebig zugeordnet werden.

Triggerschwelle

Obere Toleranzgrenze

Messwe:rt

Untere Toleranzgrenze

v

Uber Tol-band | AN Uber Triggers. | AN

Gruppe 2 |- -—----- | Gruppe 4

Unter Triggers. —{ AUS

Jmmm e o 1 Gruppe 5
Gruppe 3

Unter Tol-band —| AUS

Gruppe 1

Im Tol-band | AUS |:

Zu jedem beliebigen Zeitpunkt liegen daher funf Digitalwerte vor. Diese werden Uber eine logische AND oder
OR Verknupfung miteinander verbunden. (AND: Nur wenn alle finf ,,AN“, dann ,,AN“ ansonsten ,,AUS*; OR:
Nur wenn alle finf ,,AUS", dann ,,AUS* ansonsten ,,AN“) Das Ergebnis wird schlieBlich als OV (,,AUS*) oder
24V (,,AN“) Pegel an einem der drei digitalen Ausgénge ausgegeben. Jeder der drei Ausgénge kann auf diese
Weise konfiguriert werden.

Der analoge Ausgang kann jeweils einen der drei Messwerte (Kanal A, B oder EVAL) oder einen der beiden
ROHWERTE (ROHWERT A oder ROHWERT B) als analoge Spannung von 0 bis 10V ausgeben.

Zusammenfassung:
e Jeder der drei Kandle besitzt ein eigenes Toleranzband, Kanal A und B besitzen eine Triggerschwelle
e Jeder der drei Digitalausgénge kann jeden Zustand eines beliebigen oder die Verknlpfung der Zusténde
von mehreren Kanélen als digitalen Wert ausgeben
e Der Analogausgang gibt einen der drei Messwerte oder einen von zwei ROHWERTEN als
Analogspannung aus
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Beschreibung der A-LAS-CON1-Scope V3.0x Software

Verbindungsaufbau, Statusleiste und Panelauswahl
Starten Sie die Software (ber die Verknlpfung im Startment unter ,,START/Programme/A-LAS-CON1-Scope-

V30x/A-LAS-CON1-Scope-V30x*“.
4, Panel auswahlen 3, Software beenden

Sensor

—% A-LAS-CON1-Scope V3.0x

Sensor Instruments GmbH
Tel. ++49 (0) 3534-9719-0

http://www.sensorinstruments.de

A-LAS-CON1-Scope

Test ‘ Update | Outputs ‘ Channel & | Channel B ‘ Evaluation

Instruments

Set Level ‘ View Data

¥ Chan. & W Chan B ¥ Eval

¥ Tiggerlevel W High Tol. ¥ Reference ¥ Low Tal.

¥ Raw value ¥ Faw maw

7 4096- Eval Fesult
FRINT 2840—
3584
RECORDER
3328-
| Result &
TEACH 307z~
TRIGEER 2660~
2304 Result B
g 1792~
1536-
o B Raw &
1024~
STOP L o]
e Raw B
DATA S
0- o]
a 100
| I¥ A SEND l
[~ EEFROM COMMECT
[ ALE GET. |&-La5-CON1-Goope w3 05
7 -

_/

1, Verbindungsdialog

_/

2, Statuszeile

aufrufen

Vorausgesetzt, die zu konfigurierende A-LAS-CON1 Kontrollelektronik ist mit ausreichend Spannung versorgt
und eine Datenverbindung mit dem PC — wahlweise (iber ein serielles RS232 Kabel (z.B.: Typ: cab-las4/PC),
Uber einen Seriell-zu-USB Wandler (z.B.: Typ: cab-las4/USB) welcher einen virtuellen COM Port auf dem PC
emuliert oder Uber das Netzwerk unter Benutzung eines Seriell-zu-Ethernet Adapters (z.B.: Typ: SI-
RS232/Ethernet-4-1000) — ist etabliert, kann eine Verbindung mit der Kontrollelektronik aufgebaut werden.
Rufen Sie dazu den Verbindungsdialog uiber die ,,CONNECT* betitelte Schaltflache auf (= 1).

In dem nun gedffneten Fenster kdnnen Sie zwischen zwei Datenprotokollen wahlen — abhangig von der von
Ihnen verwendeten Art der Datenverbindung. Die Option ,,RS232* ist dabei fiir eine Verbindung tiber USB oder
RS232 zu wéhlen, die Option ,,TCP/IP* fiir eine Verbindung Uber das Netzwerk (= 5). Die Portnummer des
gewiinschten COM Ports bei der Option ,,RS232“ sowie die IP Adresse des Netzwerkadapters und dessen
Portnummer kénnen in weiteren Eingabefeldern eingetragen werden (> 6a, 6b, 6¢). Sind alle nétigen
Informationen Korrekt eingetragen, kann ein Verbindungsaufbau tiber die Schaltflache ,,TRY TO CONNECT*
(= 7) versucht werden. Wird die Kontrollelektronik erfolgreich erkannt, wird eine entsprechende Meldung in
der Verbindungsinformationsleiste (= 8) angezeigt.

. 06.03.2009
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5, Kommunikations-
oo N protokoll auswahlen - =
< coMMUNICATION SETTINGS  [= |[B(X] < COMMUNICATION SETTINGS (= |[B]X]
COMMLNICATION PROTOCOL Rs232 | - 6a, 6b, 6¢ COMMLNICATION FROTOCOL TCRAP v
Verbindungseinstellungen
SELECT COM PORT [1...256] g 1 IP ADRESS [ses, R, s, M) :I
/— 7, Verbindung aufbauen PORT MUMBER [Default 10001 10001
| TRY TO CONMECT 7 | TRY TO COMNECT ]
[ND CONNECTION ESTABLISHED ——1 | 8 Verbindungs- [N CONNECTION ESTABLISHED
informationsleiste
| AEEEPT SETTINGS I | DISCARD SETTINGS I | AEEEPT SETTINGS | | DISCARD SETTINGS I

Vo

“ COMMUNICATION SETTINGS (= ][B][X]

COMMUNICATION PROTOCOL RS232 W
SELECT COM PORT [1...256] g 1

| TRY TO CONMECT I

10, Verbindung iibernehmen | ——{ [CONNECTING SUCCEEDED — | 9, Verbindung verwerfen,
vorherige Einstellung wahlen

T\ ACCEPT SETTINGS I | DISCARD SETTINGS /]

AnschlieRend kann die Verbindung tbernommen (= 10) oder verworfen und die vorhergehenden Einstellungen
wiederhergestellt werden (= 9).

I.&-LﬂS CONT-MA Y300 [25/A101/08]

Nach dem Verbindungsaufbau zeigt die Statuszeile (= 2) den Versionsstring der Kontrollelektronik. Die
Statuszeile gibt die genaue Firmwareversion an, die auf der Kontrollelektronik eingesetzt wird. Bitte geben Sie
diese bei Service-Anfragen zusammen mit der genauen (eingravierten) Bezeichnung und Seriennummer der
Kontrollelektronik an.

Test ‘ Update ‘ Outputs ‘ Channel & ‘ Channel B | Evaluation ‘ Set Level | Wiew Data

Um zwischen den verschiedenen Ansichten und Panels der Software hin- und herzuschalten, verwenden Sie die
Panelauswahlleiste am oberen Rand des Hauptfensters der Software (= 4).

Zum Beenden der Software klicken Sie mit der Maus auf das ,, X" am oberen rechten Rand der Software (= 3).
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Senden, Empfangen und Anzeigen

AS-CON1-Scope V3.0x

RESET 2048

1792- ]
/m 2, Daten zyklisch
anfordern und darstellen

Sensor Instruments GmbH Sensor
Tel. ++49 (0) 8544-9T153-0 3
http:i/www.sensorinstruments.de A-LAS-CON1 'Scope Instruments
Test ‘ Update | Outputs ‘ Channel A | Channel B ‘ Evaluation Set Level ‘ Wiew Data
W Chan. & ¥ Chan B W Eval ¥ Triggerlevel W High Tol. ¥ Reference W Low Tal. W Raw value W Faw max
4096~ \ Eval Result
PRINT T 11, Aktuelle 8, Auswabhlfeld der
— Bildschirmansicht drucken | | | darzustellenden Daten A
RECORDER
3328- /
e T 10, Aktuellen Messwert 7, Messwert des Kanals - Result A
e als Referenzwert setzen EVAL “
TRIGEER 2560~ . i —T
e 9, Daten zuriicksetzen 6, Messwerte der Kanale —— | | Resuts

N\

sl b
o o
= =
[==] =

RUN 7] 1280- 12, Rollgraph =~
1024-
_——— | 4, Datenaustausch
STOP Hee stoppen
DaTA | S 3, Aufgezeichnete Daten 5, ROHWERTE der -
a- i zyklisch anfordern Kanéle A und B
| % RAM SEND I
[~ EEFROM CONNECT
I FILE GET |&-LaS-CON1-Ma 43,00 [25A)u1/08]
AN

\ \— 1b, Parameter senden,

1a, Zielspeicher Parameter empfangen

Die Parameter der Kontrollelektronik (die im Detail im néchsten Kapitel erklart werden) werden stets als
kompletter Satz zur A-LAS-CON1 gesendet bzw. von der A-LAS-CON1 empfangen. Zu diesem Zweck stehen
zwei Schaltflachen ,,SEND* (sendet Parameter vom PC zur A-LAS-CON1) und ,,GET* (fordert Parameter von
der A-LAS-CONL1 an und fugt sie in die Eingabefelder der PC Benutzeroberflache ein) zur Verfigung (= 1b).
Als Zielspeicher konnen drei Optionen gewéhlt werden (= 1a): ,,RAM*“ waéhlt als Quelle oder Ziel den
fluchtigen Speicher der A-LAS-CONL1. Alle in diesem Speicher befindlichen Parameter gehen beim Ausschalten
der Kontrollelektronik verloren. ,,EEPROM* wahlt als Quelle oder Ziel den nichtflichtigen Speicher der
Kontrollelektronik, in dem die Parameter auch nach dem erneuten Einschalten zur Verfigung stehen. Der
nichtfliichtige Speicher kann jedoch nur eine begrenzte Anzahl Lese- und Schreibzyklen durchfihren. ,,FILE®
schlieBlich wahlt als Quelle oder Ziel die lokale Festplatte des PC und ermdglicht dadurch, verschiedene
Parametersatze lokal zu speichern und zu verwalten.

Die PC Software A-LAS-CON1-Scope kann die aktuell aufgezeichneten Daten der Kontrollelektronik numerisch
und graphisch darstellen. Dazu fordert die Software zyklisch (ca. 2 bis 3 mal pro Sekunde) Werte von der A-
LAS-CONL1 an und stellt diese in einem Rollgraphen (= 12) und als Zahlenwert (= 5, 6 und 7) dar. Aufgrund
der Vielzahl der verschiedenen Informationen kdnnen einzelne Graphen im Rollgraph einzeln hinzu- oder
weggeschaltet werden (= 8). Um die zyklische Datenanforderung (,,Datapolling*) zu starten, kann die Software
uber die ,,RUN* Schaltflache (= 2) in den RUN-Modus versetzt werden.

Optional kénnen durch die A-LAS-CONZ1 Triggerereignisse der Kanéle aufgezeichnet werden. Dazu werden die
aufgezeichneten ROH- oder NORMWERTE in der Kontrollelektronik zwischengespeichert. Uber die ,,DATA*
Schaltflache konnen diese Aufzeichnungen zyklisch angefordert und dargestellt werden. Der DATA oder RUN
Modus kann durch Betatigen der ,,STOP* Schaltflache (= 4) wieder verlassen werden.
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HINWEIS: Die Anzeige der Daten durch die PC Software findet unabhangig von der Aufzeichnung und
Bewertung der Daten durch die A-LAS-CON1 Kontrollelektronik statt. Auch wenn der RUN oder DATA Modus
der PC Software gestoppt wird, lauft die Auswertung auf der A-LAS-CONL1 weiter.

=% A-LAS-CON1-Scope V3.0x

Sensor Instruments GmbH Sensor
Tel. ++49 (0) 8544-9719-0 il
http:/www.sensorinstruments.de A-LAS-CON1 'Scope Instruments
Test Update ‘ Outputs | Channelé | CharnelB | Evaluation Setlevel || ViewData
¥ Char AV Chan B T Eval i vel [ High Tol. [~ Reference I Low Tol T~ Raw valie [ Raw max
| 4096~ T T T T T 5 Eval Result
FRINT 940-|
684 1755
FECORDER
3328
| Result &
TEACH Bl
2816 1755
TRIGGER 2580~
ol Resul B
1732-,
1536
123
1004 —# A-LAS-CON1-Scope V3.0x
STOP 768 Sensor Instruments GmbH Sensor
512-| Tel. ++49 (0) 8544-9719-0 "
= ww.sensorinstruments.de A-LAS-CON1-Scope Instruments
DATA: | j—l r
U_n Test Update Outputs Channel & Channel B Evaluation Set Level Wiew Data
- W Chan & ¥ Chan val riggerlevel igh Tol elersnce ow Tol v value a6 max
¥ Chan A ¥ Chan B [ Eval ™ Triggerevel ™ High Tol. [~ Ret ™ Low Tol R lue [~ R
[¥ Ran SEND. ! I 4na6 - i Eval Result
I~ EEFROM = CONNECT PRINT 3340 e
sl RECORADER ] o
3328
Fesult &
TEACH il
2816~ 1751
TRIGGER 2560~
i FResult B
: 1752
1536
B Rl
1024
R 758 2481
512
RawB
256
a 165 24 3 40 48 56 B4 72 80 83 95 104 112 120 128
= FAat SEND, l
I~ EEPROM CONNECT
Sicie GET |Data from index 16 to index 32 recieved

Uber die Schaltflache ,,RESET“ (= 9) werden die aktuellen Daten auf der A-LAS-CON1 zuriickgesetzt. Dies
wirkt sich auf die Filter (Zurlcksetzen des MAX / MIN Wertes) ebenso wie auf die Mittelwert- und

Zwischenspeicher aus.

Uber ,TEACH* (2 10) kann der aktuelle Messwert als neuer Referenzwert tibernommen werden. Die Auswahl,
ob sich ein Teach einzeln auf Kanal A, Kanal B, Kanal EVAL oder auf zwei oder alle gleichzeitig beziehen soll,
wird durch den Parameter ,,TEACH TARGET" bestimmt.

Mit der ,,PRINT* Schaltflache (= 11) ist es mdglich, das aktuell sichtbare Fenster auszudrucken.
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Allgemeines zu den Parametern fur Kanal A und B

e Optionsfeld: Ein Optionsfeld ist eine einzelne Schaltflache, die die Zustdnde ,,AN“ oder ,, AUS“
annehmen kann. Ein einzelnes Optionsfeld ist meist Teil einer Gruppe, die zusammen einen Parameter

beschreibt.
AUS qj F}J AN

e Die einzelnen Optionsfelder sind jeweils durch ein Piktogramm gekennzeichnet. Die Bedeutung der
Piktogramme ist wie folgt:

Flanke: Digitalwert von Kanal A unterschreitet Triggerschwelle von Kanal A

Flanke: Digitalwert von Kanal A Uberschreitet Triggerschwelle von Kanal A

Zustand: Digitalwert von Kanal A unterhalb der Triggerschwelle von Kanal A

e | RSN

Z[|5

Zustand: Digitalwert von Kanal A oberhalb der Triggerschwelle von Kanal A

Flanke: Digitalwert von Kanal B unterschreitet Triggerschwelle von Kanal B

Flanke: Digitalwert von Kanal B unterschreitet Triggerschwelle von Kanal B

W
B

Zustand: Digitalwert von Kanal B unterhalb der Triggerschwelle von Kanal B

= i%
(L::V/A

Zustand: Digitalwert von Kanal B oberhalb der Triggerschwelle von Kanal B

— Flanke: Digitaler Input INO geht von Zustand ,,AN“ in Zustand ,,AUS* (iber

Flanke: Digitaler Input INO geht von Zustand ,,AUS* in Zustand ,,AN* tber

IHD
70 Zustand: Digitaler Input INO ist aus
N
=L Zustand: Digitaler Input INO ist an
m |
— Flanke: Digitaler Input IN1 geht von Zustand ,,AN“ in Zustand ,,AUS* (iber

Flanke: Digitaler Input IN1 geht von Zustand ,,AUS* in Zustand ,,AN* Uber

& _
|\\\

Zustand: Digitaler Input IN1 ist aus

2
///l

— Zustand: Digitaler Input IN1 ist an

Kontinuierlich: Ohne Bedingung oder Ereignis
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Parameter Kanal A

AS-CON1-Scope V3.0x

Sensor Instruments GmbH Sensor
Tel. ++49 (0) 8544-9T153-0 3
http:i/www.sensorinstruments.de A-LAS-CON1 'Scope Instruments
Test ‘ Update | Outputs ‘ Channel & Channel B ‘ Evaluation | Set Level ‘ Wiew Data
1| DATAFORMAT:NORM | AQUIRE M VALLE ON: EVERY SAMPLE * | TIMECONSTANT:
TP orean | E E-N EnN Enia El N pas oms 01 43
hg Ay ROy W2 iz 1Al 7
— = : =y e s 1 ms— b—w
TEACH 4] DATAFILTER: MIM 4-_ @ S ﬂ &m% *_ § S COHT. " ;
g i e R o [ 2o
- AR —
e i | CHANNEL A
RESET I 5 RESET WALLE OM: CHAMNEL A NEG. EDGE | AVERAGE: NONE v 7
: A (1l ] lme ] £ [m il PRETRIGGER: 8
‘lJA_JLUB_JL“.'_INU_*._IM_g'sa ey
RUM
6! RESULT ¥aLID OW: CHANMEL A POS. EDGE | STORE OM: CH&M. & MEG. EDGE 9
S0P SN Ea Eng Enid N N ol i It R IS T IS
BIZ0 RV Rdl N Ral 0 Pol BRI i R4l e
DATA SO AL R AL SR conr.] Ja 5] [
IS0 L3R4 SR (9N oA i o ot M | e 9NN oA oy
:.rl-F!AM . SEND I
[~ EEPROM COMMECT
I FILE EETR lHawdata recieved.
DATA FORMAT (1): o DATA FORMAT: NORM
Auswahl des Analog/Digital Umwandlungs-Formats. . m
Auswahlmaglichkeiten: R";E>(\JI ""ES\}
0 RAW: Auswertung ohne Normierung in absoluter :
Skalierung
o NORM: Auswertung mit Normierung in relativer
Skalierung
Ist NORM als Datenformat ausgewdahlt, stehen die beiden
nebenstehenden Optionsfelder zur Verfiigung.
M/_'\X MODE (2): . . | AQUIRE M&x YaLUE OM: EVERY S&MPLE
Zeitpunkt der Bestimmung des maximalen Analogwerts. Tol T1o) (1o (el [0
Der groRte Analogwert wird zur Berechnung der A m e e e o Nl
NORMWERTE bendtigt (siehe auch: ,vom analogen Sensor — /4:5 J %Uf — /4:; L
zum Digitalwert®). + LR AL Slcour.
Der maximale Analogwert kann kontinuierlich, flanken- ] [ ] | f8 ] (|8 ) (o] [ Jiho] [
gesteuert oder zustandsgesteuert bestimmt werden. Dabei wird
jeweils der urspriingliche maximale Analogwert mit dem neuen
Analogwert verglichen. Ist der neue Analogwert groRer als der
ursprungliche, wird dieser durch den neuen ersetzt.
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TIMECONSTANT (3):

3 TIMECOMSTAMNT:
Zeitkonstante.

Der maximale Analogwert kann in festen Zeitintervallen 10ms o s
dezimiert werden. Zusammen mit dem Mechanismus der . .
Maximalwertbestimmung wird so sichergestellt, dass eine J ‘
Verschmutzung automatisch kompensiert wird. Die oFF  Im

Zeitkonstante kann (ber diesen Parameter an die
Applikationseigenschaften angepasst werden.

DATAFILTER (4):
Auswahl der Filterparameter. —
Optionen: il VAT \{;}f
0 MAX: Bestimmung des groften Digitalwerts MAX || DIRECT Bl e
0 MIN: Bestimmung des kleinsten Digitalwerts

0 DIRECT: Unverénderte Weitergabe des Digitalwerts

Abhéngig von der Auswahl des Filterparameters (bei

MAX, MIN) steht folgendes Optionsfeld zur Verfugung:

DATA FILTER: MIN

RESET MODE (5):

Bestimmt, ob/wann der gefilterte Digitalwert (bei
Einstellung MAX oder MIN) zuriickgesetzt werden soll. ?lj 'SH AN
Maéglich sind eine einfache, mehrfache oder auch keine a) | Y
Auswahl von Ereignissen.

Bei mehrfacher Auswahl wird bei jedem der gewéhlten

Ereignisse der Wert zuriickgesetzt.

RESET WalLUE ON: CHANMNEL & NEG. EDGE

i ISl Y

S 4]
B ) [ | |

TRIGGER MODE (6):

. . - RESULT WaLID OM: CHAKNMNEL & POS. EDGE
Bestimmt den Zeitpunkt oder den Zeitraum, zu

dem ein Messwert generiert wird. -‘\_l [ ﬂ/_W [ B_l [ B/_W [ ol B T_ﬂ | | [ C)
Méglich sind einfache oder mehrfache Auswahl AV IRV R4l RdlfN
von Ereignissen oder Zustanden (mit Einschran- F{ SO 1S Sl £ IEE] conr.
kungen, wenn die Auswahl nicht sinnvoll ist). #J a) (s ) LsJ [ {mof [ Jme | Yuwa] | foma| [
AVERAGE (7): _ |
Bestimmt die GroRe einer gleitenden Mittelwertbildung. SEuE RORE ~
GemalR den Eigenschaften der gleitenden Mittelwert-
bildung werden schnelle Anderungen oder Rauschen
unterdriickt, wahrend langsame Anderungen unverandert
weitergegeben werden. Sprunghafte Anderungen werden
verzogert.

g g

3 2

« £

T <

fa c

Zeit > Zeit >

Ohne gleitende Mittelwertbildung

H 06.03.2009
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PRETRIGGER (8):

Parameter zur Konfiguration der Aufzeichnung von
Triggerereignissen.

Bestimmt die Anzahl der Digitalwerte, die nach dem
Triggerereignis noch aufgezeichnet werden soll.

Insgesamt ist die Menge der aufgezeichneten Werte auf
128 begrenzt. Ein groRerer Wert als 128 als Pretrigger-
parameter bewirkt eine Verschiebung des Fensters.

SNAPSHOT MODE (9):

Bestimmt, ob von einem und von welchem Ereignis ein
»Schnappschuss®, genauer eine Aufzeichnung der Werte
des zugehérigen Kanals, durchgefiihrt werden soll.

Die GroBe des Puffers, der zur Aufzeichnung zur
Verfiigung steht, umfasst 128 Werte. Die Aufzeichnung
kann durch die A-LAS-CON1-Scope PC Software
abgerufen und zu Justagezwecken ausgewertet werden.

4098

PRETRIGGER:

:3JB4 S —

Instruments

3840-
3584 -

38-—Triggerschwelle

m——r L)

2816-
2560~
2304-
2048-
1792~
1536~
1280-
1024-

78-——128 Werte insgesamt

512- <
86~

D 8 15 24 I 40 3 % e4 72 80 e 98 104 112 120 128

STORE ON: CHAN. & NEG. EDGE

] [
)4

Iy
] |

wol [
Y

Iy
wo] |

3

it

3

i
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Parameter Kanal B

- A-1AS-CON1-Scope V3.0x

Sensor Instruments GmbH
Tel. ++49 (0) 8544-9713-0
http:/www.sensorinstruments.de

A-LAS-CON1-Scope

Test ‘ Update | Outputs ‘ Channel A I Channel B

Sensor

Iir.ls‘bumanfs

Evaluation | Set Level ‘ View Data

| TIMECOMSTANT:

1| DATAFORMAT: NORM | AQUIRE MAX VALLIE ON: EVERY SAMPLE
PRINT = p——— g
RaWE> _ Nllrrlr:l:> A ma] [fwa] [fa) (2] [ |me] [ me] | t/‘r 1oms ¢ 1§
hzflz - W2 \zZ] 1Al 7y
- o T P 1 me—" =103z
4] DATA FILTER: MIN LR 4] [ fconr.
T & — 1] | g a ) [fa) L|mol | Jmof [ 2 OFF m
M.éx DIRECT | M -
‘ RESET l 5| RESET W&LUE ON: CHAMNEL B NEG. EDGE | AVERAGE: NONE v 7
. a1l ksl £ fme 4] |m L] | PRETRIGGER: s
U e U vl fmel T ¥ qma ccae Yy
RN
6 RESULT ¥ALID ON: CHANNEL B POS. EDGE | STORE OM: CHAN B MEG EDGE 9
STOR A (fa) (le) (] ] [|mo] [ Jmo] [ fm ﬁ_p m) [ 4] fwo] [} 4]
@10 R v il n Rl /0 PoA B4l e Il i
DATA QN AN IPSIE A IPSEE B EPNEE B ENA RERNA SN Al IS
SR ESAY Tie N [T Eopll e T st
™ BaM SEND I I
I~ EEPROM COMNECT
I FILE EETR |Data from index 112 to index 128 recieved.

Die Anzahl, Anordnung und Funktion der verschiedenen Options- und Eingabefelder des Kanals B ist identisch
mit denen des Kanals A mit einer Ausnahme: Der MAX MODE Parameter (2) von Kanal B beinhaltet andere

Optionsfelder als sein Pendant bei Kanal A.
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Triggerschwellen, Referenzwerte und Toleranzen

A-LAS-CON1-Scope V3.0x

Sensor Instruments GmbH Sensor
Tel. ++49 (0) 8544-9T153-0 -
http://www.sensorinstruments.de A-LAS-CON1-Scope Instruments
Test ‘ Update | Outputs ‘ Channel A | Channel B ‘ Evaluation Set Level Wiew Data
W Chan & W Chan B T Eval I™ Triggerlevel I~ High Tal. ™ Reference I Low Tal. ™ Rawvalue [ Faw max
. 4036 R S O T | Channel & ] Channel B Ealuation
PRINT 2040—
FECORDER 3584 Power  Triggerevel Reference  High Tol
s W00- @ 4% @ 4SS @ i
TEACH allez : : : '
2818~ : 5 Sl 4035
TRIGEER 2560~ =g i : = :
2304~ L Y - : - :
RESET e || - : H B
i 1792- 1 2 2 o Sk U= e
1636 i b : Low Tol
RUN 1280~ E : 1L
1024~ : : o IR
STOP e : : = E
512 " E :
| 0= a- = -4095=
DATA, 25;
0 100 S0 o Fos s
™ BaM SEND !
[~ EEPROM COMMNECT
I FILE EETR |F|awdata recieved.

Wiéhlen Sie ,,SET LEVEL" auf der Panelauswahlleiste, um Einstellungen an den Parametern Toleranz, Referenz,
Triggerschwelle und Laserleistung zu tatigen. Auf die jeweiligen Parameter (= 1,2,3,4 und 5) kann durch
Verschieben der Balkenanzeige oder direkte Eingabe eines numerischen Wertes Einfluss genommen werden.

Channel & Channel B Evaluation

Power  Triggerlevel High Tal
1000~ gy 4095- g 4095= ﬁ 128
E I E E | 4095= I
L
E ; ; Low Tol
s : : Tz
iE 0= 0= 4po5s
2500 = EFE

Chanhel & ‘ Channel B ‘ Evaluation

High Tol

=i

4095= I

D_'
Low Tal

D z
4095= I

EEFS

i]
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Virtueller Kanal, Scanfrequenz und Teachmode

S-CON1-Scope V3.0x

Sensor Instruments GmbH Sensor
Tel. ++49 (0) 8544-9T153-0 -
http:i/www.sensorinstruments.de A-LAS-CON1 'Scope Instruments
Test ‘ Update | Outputs ‘ Channel A | Channel B Evaluation Set Level ‘ Wiew Data
ERIMT Evalmode Sca:;i?ency:
& - 1 ! 2
RECORDER I 20kHz, _GkHz
TEACH Average b, _)
NONE v 2 25 kHz 1kHz 4
TRIGEER
RESET I H 3b Teach-Target 3a
' DISABLE v [NONE -
RUM
STOF
DATA,
™ BaM SEND I .
[~ EEPROM COMMNECT
I FILE EETR lHawdata recieved.

In diesem Fenster befinden sich Parameter, die sich auf die allgemeine Funktion der Kontrollelektronik und auf
den dritten, EVAL genannten Kanal beziehen.

o EVALMODE (1): Dieser Parameter legt die Art der Verknupfung der beiden Kandle A und B und
damit die Funktion des Kanals EVAL fest.
Eingestellt werden kann:

(0}

(0}

A: Einfache Abbildung des Kanals A. Die Funktion entspricht:
EVAL=A

GRAD A: Gradient der Messwerte von Kanal A, wird aus der Differenz zwischen aktuellem
und vorhergehendem Messwert berechnet.

EVAL = w +2048
(A) / (A + B): MaRB fiir die Symmetrie zwischen beiden Kanalen.

EVAL =4095* A
A+B

(A + B): Summe der beiden Kandle.

EvaL=A*B
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AVERAGE (2): Die Messwerte des Kanals EVAL kénnen vor der Ausgabe gemittelt werden. Anders
als die friiher beschriebene Mittelung (siehe ,,Parameter Kanal A“, 7) findet hier eine Mittelung ,,am
Stlick” statt. Alle fir die Mittelung nétigen Messwerte werden zunachst aufgezeichnet, bevor die
Mittelung durchgefiihrt und der Messwert ausgegeben wird. Einstellbar ist eine Mittelung bis tber 32k
Werte.

TEACH TARGET (3a): Legt fest, fir welchen Kanal oder welche Kombination von Kanélen bei einem
Teachvorgang der aktuelle Messwert als neuer Referenzwert (ibernommen wird.

TEACH SETTING (3b): Legt fest, ob ein elektrisches Signal und/oder eine manuelle Betédtigung des
am Gehéuse der A-LAS-CONL1 befindlichen Tasters oder ausschlieBlich die A-LAS-CON1-Scope einen
Teach ausldsen kann.

SCANFREQUENCY (4): Legt die feste Abtastrate der analogen Signale der angeschlossenen A-LAS
Sensoren fest. Die maximale Scanfrequenz entspricht 25 kHz, was einem zeitlichen Abstand von 40 s
zwischen zwei Samples entspricht.
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Digitale und analoge Ausgange

—# A-LAS-CON1-Scope V3.0x

Sensor Instruments GmbH
Tel. ++49 (0) 8544-9713-0
http:/www.sensorinstruments.de

Sensor

A-LAS-CON1-Scope

Instruments

Test ‘ Update | Outputs Channel A | Channel B

Set Level

Evaluation

View Data

] (g0 ———0-p| [t ———@y| [z 0}
/% /¥ jout||/# 78 JouT)| | # 7 |ouT
- o o 0 o o 1 o o 2
T | e | | oo | G-
= | o A :
;_I‘-' RaM SEND .

In diesem Fenster kénnen die drei digitalen Ausgdnge OUTO, OUT1 und OUT2 sowie der analoge Ausgang
konfiguriert werden.

e ANALOG OUTPUT MODE (1): Uber diesen Parameter wird die Ausgabe des analogen Ausgangs

bestimmt. Wahlweise stehen die aktuellen ROHWERTE oder die verarbeiteten Messwerte zur
Verfiigung.

e OUTPUT MODE (2): Dieser Parameter ist NICHT in der Kontrollelektronik vorhanden. Er dient dazu,

unerfahrenen Benutzern die Moglichkeit zu geben, die Ausgénge einfach auf ein vordefiniertes Muster
Zu setzen.

Als Auswahl mdglich sind:

o ,Preset: Channel A“: Die drei digitalen Ausgénge und der analoge Ausgang werden so
konfiguriert, dass sie den Zustand des Messwerts des Kanals A ausgeben. Eine
Toleranzbandunterschreitung wird auf OUTO, eine Uberschreitung auf OUT1 ausgegeben.
OUT2 ist aktiv, wenn der Messwert innerhalb des Toleranzbands ist. Der analoge Ausgang
gibt den Messwert von Kanal A als Analogspannung aus.

0 ,Preset: Channel B“: dito, fur Kanal B

»Preset: Evaluation“: dito, fur Kanal EVAL
o ,Free configurable*: Diese Auswahl ermdglicht uneingeschrankten Zugriff auf die
Einstellungen aller Ausgénge.

o

. 06.03.2009
Anderungen vorbehalten

Seite 21 von 31



Senso,' Let’s make sensors more individual

Instruments

OUTPUT CONFIGURATION (3a, 3b, 3c): Eingabefeld fiir die Einstellung der digitalen Ausgange. Fur
jeden der Ausgénge stehen alle mdglichen Zustande gruppiert nach Kanal als Eingabefelder zur
Verfiigung. Die den Zustdnden zugeordneten Digitalwerte werden als LED visualisiert. Durch
Anklicken der LED kann deren Wert gedndert werden.

@ @
LAUS* AN

Unterhalb der Zustandsgruppen befinden sich zwei Drop-Down Eingabefelder zur Festlegung der Art
der Verkniipfung (,,COMBINATION*) sowie der Einstellung der Ausgabeart (,DURATION®). Die
Zustande konnen entweder AND oder OR verknilipft werden. Als Ausgabeart stehen statische oder
gepulste Ausgabe mit variabler Pulsdauer zur Verfiigung.

Zustandsgruppen \ 7 % %\

5—0—“—4—(}—4-5

1OUT.

0

Combination Druration / Ausgabeart
OR ~| [5TATIC -/

Name des Ausgangs
L gang

Verkniipfungsmodus —\
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Testmodus

AS-COM1-Scope V3.0x

Sensor Instruments GmbH Sensor
Tel. ++49 (0) 8544-9T153-0 "
http://www.sensorinstruments.de A-LAS-CON1-Scope Instruments
Test Update | Outputs ‘ Channel A | Channel B ‘ Evaluation Set Level ‘ Wiew Data
1 Output 0 Output 1 Dutpot 2
FRIMNT Ent Analog Dutput
nter Tl
Teviode On On On ey g'ﬂ
RECORDER I :J Off IJ Off IJ Off ﬁ 40'35
TEACH E it
Testmods @ 5P| Dut Strobe Dutputs
TRIGEER 2 g‘n'
' " Wiite Static
RESET SFlIn e Muitputs
| t ]
Statug LED
RUM
Input 0'state Laser Power 0 Laser Fower 1
STOF ey ey
i 1 ] 1 ! 1 1 1 i 1 i 1 1 7
0 200 400 EO0 800 7000 ] 200 400 BOD  BOOD 1000
Input 1 state
DATA, -- - r
wd el ED .
= RAM SEND I
[~ EEPROM COMMNECT
I FILE GET IHawdata recieved.

Ein weiteres Feature der A-LAS-CON1-Scope Software ist die Maoglichkeit, auf verschiedene
Hardwarekomponenten der A-LAS-CONL1 (digitale/analoge Ausgénge, LED, Laserleistung) direkt zuzugreifen.
Dadurch kann die ordnungsgeméRe Funktion der Komponenten oder das Verhalten der an die Kontrollelektronik
angeschlossenen Gerdte (z.B.: SPS, Relais) getestet werden, ohne auf komplexe Simulationsaufbauten oder
Verénderungen der A-LAS-CON1 Parameter angewiesen zu sein.

Um den direkten Zugriff auf die Hardwarekomponenten zu erméglichen, muss die A-LAS-CONL1 in den sog.
Testmodus versetzt werden (= 1). Dabei werden alle laufenden Messungen unterbrochen und die A-LAS-CON1
in einen Wartezustand versetzt. Es werden keine weiteren Messungen durchgefiihrt oder Ausgange gesetzt. Die
Schaltflachen und Eingabefelder des Testmodusfensters (= 3) werden bei Erfolg freigeschaltet und kénnen dann
durch den Benutzer verandert werden.

Enter
Testmode

| Entering testmode ... Success!

Nach Ende der Tests kann der Testmodus wieder verlassen werden (= 2). Die A-LAS-CONL1 beginnt daraufhin
erneut mit Messungen unter Berlicksichtigung aller vor dem Test eingestellten Parameter.

Exit
Testmade

|F|estarting narmal mode ... Success!

. 06.03.2009
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Update

A-LAS-CON1-Scope V3.0x

Sensor Instruments GmbH Sensor
Tel. ++49 (0) 8544-9T153-0
http:/www.sensorinstruments.de A-LAS-CON1-Sco pe

Test I Update Outputs ‘ Channel A | Channel B ‘ Evaluation

Mew controller firmware
FPRINT |

Instruments

Set Level ‘ View Data

’ Load !
‘ Load l
Enable B Linearization data of sensor connected to Channel B
TRIGGRER 7o -} Load |
RESET Merged file
ﬁ Merge Data I

FECERDER Enable &  Linearization data of sensor connected to Channel A
Voo

TEACH

il

RUM DOwMLOAD FILE TO COMTROLLER C)

STOP Lag Start Address
=1100

DATA End &ddress
= 1300

™ BaM SEND ]

[~ EEPROM COMMECT
I~ FILE GET J&s-LS-CONT-Ha 43,00 [25/0u1/08]

Das ,,UPDATE" Panel ermdglicht die Neuprogrammierung der A-LAS-CON1 Kontrollelektronik bei einem
Produktupgrade. Optional kénnen Linearisierungsdaten der verwendeten Sensoren zusammen mit der neuen
Firmware auf die Kontrollelektronik (iberspielt werden.

#Wird noch ergénzt.
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Beispiele
Beispiel 1. ,Nagelprobe*

Aufgabe: Bestimmung der Lange von Nageln, Aussortierung zu kurzer
oder zu langer Négel.

Systemldsung: Eingesetzt werden ein A-LAS-F12 Gabelsensor mit einer
Blendengeometrie von 6.5 mm x 0.8 mm sowie eine A-LAS-CON1
Kontrollelektronik in Kombination mit der A-LAS-CON1 V3.0x
Firmware und der A-LAS-CON1-Scope V30x PC Software. Die
Blendengeometrie wurde so gewdhlt, dass die Variation der Nagellange
die Lange der Blende nicht (iberschreitet.

Applikationsaufbau: Die Négel werden hintereinander auf einer Schiene
héngend geflihrt. Dabei passieren sie den Laserlichtvorhang des A-LAS
Gabelsensors mit einer zur Ausrichtung der N&gel parallelen Blende. Pro
Sekunde passieren bis zu 10 Négel die Blende.

Parametrierung der A-LAS-CONZ1.:

AS-CON1-Scope V3.0x

ensor Instruments GmbH
Tel. ++49 (0) 8544-9719-0
http:/www.sensorinstruments.de A-LAS-CON1-Scope

Instruments

Sensor

Test ‘ Update | Outputs ‘ Channel & Charinel B ‘ Ewaluation

Instruments

PRINT

RECORDER

Sl ol i

TEACH

TRIGEER

10 ms s

1
1
1
I
|
I
1
‘ RESET | :| RESET WaLUE ON: CHAMNEL & NEG. EDGE :| :
| ! s ———
Bl S fm ] £ fm el & PRETRIGGER: E
: al U s U Ylfmel T} Yl ml []ser  ommm —
ALK ! [
:| RESULT WaLID OM: CHANNEL & POS. EDGE :| STORE ON: CHAN. & NEG. EDGE i
i 1
RO 2N R4 ENG Ema il EC Eoliy i It oy IS i IS
{IRdl 787 K3l 7% IRdl /0 IRdl /07 K90 H IRl [l ISl il
DATA : N R SIS e | L (LA L A :
i oine F [ e g g ol il 1 531 O T 1,
L]me L Lym) L ! !
e e !
;_I‘-' Rsbd . SEND I
[~ EEPROM COMMECT
I FILE GET 1Parameter zaved to gensar.

Fur diese Applikation wird nur ein A-LAS Sensor verwendet. Da beide Kanale gleichwertig sind, ist die Wahl,
an welchem der Kanéle der Sensor angeschlossen wird, beliebig. Hier wurde der Sensor an Kanal A

angeschlossen, Kanal B wird nicht verwendet.
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Da zwischen zwei Né&geln die Blende des A-LAS Sensors nicht bedeckt ist, sind die Bedingungen fiir eine
normierte Auswertung gegeben. Aufgrund der glinstigeren Eigenschaften (Verschmutzungsunabhangigkeit,
Laserleistungsunabhangigkeit) einer normierten Verarbeitung wird diese fiir die Applikation eingesetzt. Dazu
wird der DATA FORMAT Parameter auf ,NORM* eingestellt. Die Maximalwertsuche soll kontinuierlich
stattfinden. Der Maximalwert soll alle 10 Sekunden reduziert werden um einer eventuellen Verschmutzung
entgegenzuwirken (= 1).

Lauft ein Nagel durch den Laserstrahl, so *-------- & - - - - -} - - - - :
steigt die Abschattung bis zu einem Maximum
— der Spitze des Nagels — an, bevor sie wieder
absinkt, wenn der Nagel aus dem Laserstrahl
wieder herauslduft. Die Analogspannung des
Sensors verhdlt sich invers dazu.

Ziel ist es, Uber die Abschattung auf die Spitze
des Nagels und damit auf dessen Lange zu
schlielen. Dazu wird die Triggerschwelle so
gelegt, dass sie kurz unterhalb des Wertes
liegt, der vorliegt wenn die Blende unbedeckt
ist. Sobald der Nagel in die Blende lauft wird
die Triggerschwelle unterschritten und sobald
er wieder herauslduft wird sie berschritten.
Zwischen diesen beiden Ereignissen soll der
Minimalwert gefunden und ausgegeben

werden.

Dazu wird der RESET MODE Parameter auf ,_A

die positiv zu negativ Uberschreitung der

T_nggerschvyell_e von Kanal A emggs’gellt. Bei § ’’’’ Triggerschwelie
diesem Ereignis soll der letzte Minimalwert &

zuriickgesetzt werden. z

Der TRIGGER MODE Parameter wird auf die 5

negativ zu positiv  Uberschreitung der § Toleranzband
Triggerschwelle von Kanal A eingestellt. Zu ‘g~ [~ 77T
diesem Zeitpunkt ist die Minimalwertsuche <

abgeschlossen und der gefundene Wert
entspricht der grofiten Ausdehnung des
Nagels. Der gefundene Wert wird zum
MeRwert und gegen das eingestellte
Toleranzband gepruft. Die Toleranzgrenzen
werden so eingestellt, dass die zul&ssige Zeit
Lange der Nagel den Bereich innerhalb des

Toleranzbandes darstellt (= 2).

v

SchlieRlich wird tGiber den SNAPSHOT MODE Parameter eingestellt, dass der Eintritt des Nagels in die Blende
eine Aufzeichnung dieses Ereignisses startet. Uber PRETRIGGER wird festgelegt, dass das Ereignis genau in
der Mitte des aufgezeichneten Fensters liegen soll (= 3).
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Sensor Instruments GmbH Sensor
Tel, ++49 (0) 8544-9719-0 .
hitp:lwww.sensorinstruments.de A-LAS-CON1-Scope Instruments
Test Update: ‘ Outputs Channeld | ChannelB | Evabuston || Setlevel  ViewData
¥ Chan & " Chan B [ Eval ¥ Triggedevel ¥ High Tol. ¥ Reference W Low Tol ™ Rawvslue [~ Raw max
| 4038~ Charrels  ChannelB | Evaluation
PRINT 2840
RECORDER A e e e B Power  Triagerevel Tisference!  High Tel
SE 1o00: @ 4z g 4o @ Ay
TEACH S H : . 3 i
2816~ E H [
TRIGEER 2660~ 7 i H
I R B e e e e S e S y : :
RESET 204 = E = :
B - e e s o o S B A = 5 0N
1536~ : : ; Low Tal
128 : : E e
1024- : i -
srop reo- A 1 A :
512- : :
- 0° o< W 4ngsE
256-
DATA .
1 10 Hson 3300 2 am
¥ RaM SEND !
I~ EEPROM CONNECT Sensor Instruments GmbH Sensor
™ FLE GET Tel. ++49 (0) 8544-9719-0 *
hitp:iwww.sensorinstruments.de Instruments
Test Update | Outputs Channel & Channel B Ewaluation Set Level “iew Data
W Chan & ™ Chan B I~ Ewal ¥ Triggerlevel ¥ High Tol. ¥ Reference I Low Tol. ™ Raw value ™ Rawmax.
I 0% Eval Resul
PRINT l S0 -
RECORDER P et
: 3328
= el Result &
2816 2068
TRIGGER 2560
2304 Result B
RESET e — — — o — — — | 2457 |
B e
1536~
it 2 Fen
1024~
o 768- 3141
512+
RawB
256~
N | ]
e N | W R N S N—" ——
0 8 16 24 32 40 48 55 64 72 60 88 95 104 112 120 128
— —=
™ R SEND I
™ EEFROM CONMECT
I AILE GET [Data from index 112 to index 128 recieved

Die Ausgange sollen folgende Information ausgeben:

e OUTO soll statisch anzeigen ob sich ein Objekt im Strahlengang des Lasers befindet. Uber die Lénge
dieses Pulses kann auf die Geschwindigkeit der N&gel geschlossen werden oder aber auch die
Information gewonnen werden, ob ein unerwiinschtes Objekt den Strahlengang verdeckt.

e OUT1 soll einen 50 ms dauernden Puls ausgeben, sobald ein Nagel die Blende passiert hat. Dies kann
zum Beispiel ein Signal fir einen Zéhler sein, der die durchlaufenen N&gel registriert oder auch —
sichtbar an der zugeordneten LED an der Front des A-LAS-CON1-Gehé&uses — eine Anzeige, die dem

Benutzer die korrekte Funktion des Systems anzeigt.

e OUT?2 soll einen 50 ms dauernden Puls ausgeben, wenn das Messergebnis nicht den Anforderungen

entspricht (also auferhalb des Toleranzbandes liegt).

welches den fehlerhaften Nagel aussortiert.

Dieses Signal kénnte z.B.: ein Ventil ansteuern,

e Der Analogausgang soll den Meswert als 0 .. 10V Spannung ausgeben. Diese Spannung kénnte z.B.:
uber eine SPS eingelesen oder Uber eine Analoganzeige visualisiert werden.

Die Einstellung der Ausgénge wiirde wie folgt aussehen:
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i Sensor Instruments GmbH

Sensor
Tel. ++49 (0) 8544-9719-0 4*—

hitp:/www.sensorinstruments.de A-LAS-CON1 -SCODB v3.0x

Test Update Outputs Channel & Channel B Ewaluation Set Level Wiew Data
- i

P SR SN W) | S S—— " | S —_—

Eval

9 7# JouT|[7# 78 louT|/# 78 louT
@ @ @ L @ @

0|~ ° 1 2

Combination Diwration Combination Duration Combination Duration
I [or | [5TATIC - oR | [PULSEHOms ¥ BND  w| [PULSESOms ¥ |
oare | [ Buipios Arabg D
[Free configurable V‘. RSLT A& V‘.
™ Ra SEND ]
[~ EEFROM COMMECT
I FLE GET |F|awdata recieved.

Oszillographenaufnahme der drei Digitalausgénge (fehlerhafter Nagel)
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Anhang

Technische Daten der A-LAS-CON1

Bezeichnung

A-LAS-CON1 V3.0

Spannungsversorgung U,=+18 ... +32V DC
Stromverbrauch < 250mA
Betriebstemperaturbereich -20°C ... +55°C
Lagertemperaturbereich -20°C ... +85°C
Schutzart IP54

Digitaleingénge (INO, IN1)

Log. 0: GND, Log. 1: +U, (Schutzbeschaltung inkludiert)

Digitalausgénge (OUTO,
OUT1, OUT2)

Log. 0: GND, Log. 1: +Uy
kurzschlussfest, max. 100mA

Analogausgang

Vo =0.. 10V

Gehausematerial

Aluminium, blau eloxiert

Gehduseabmessungen

LxBxHca. 110 mm x 70 mm x 28 mm

Stecker

8-pol. Rundbuchse Typ Binder Serie 712 (SPS/Power)
4-pol. Rundbuchse Typ Binder Serie 707 (PC/RS232)
7-pol. Rundbuchse Typ Binder Serie 712 (DATA/Slave/Master)
7-pol. Rundbuchse Typ Binder Serie 712 (A-LAS Sensor CHA)
7-pol. Rundbuchse Typ Binder Serie 712 (A-LAS Sensor CHB)

Teach-Taste

Teach-Taste am Gehause zum Einlernen des Sollwertes

LED-Anzeigen

LED rot : Status Toleranzausgang OUT1
LED grun/rot:  Status Toleranzausgang OUT2
LED rot: Status Toleranzausgang OUTO

LED gelb/griin: multifunktional

Abtastfrequenz

Max. 25 kHz

Schnittstelle

RS232, parametrisierbar unter Windows®

Anschlusskabel

an PC: cab-las4/PC oder cab-las4/PC-w

an SPS: cab-las8/SPS oder cab-las8/SPS-w
an A-LAS Sensor CHA: cab-las-y

an A-LAS Sensor CHB: cab-las-y
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